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前　　言
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本标准负责起草单位：内蒙古北方重型汽车股份有限公司、湘潭电机股份有限公司、天津工程机械

研究院、郑州宇通重工有限公司、秦皇岛天业通联重工股份有限公司、三一矿机有限公司。

本标准参加起草单位：陕西同力重工股份有限公司、沃尔沃建筑设备（中国）有限公司、本溪北方机

械重汽有限责任公司。

本标准主要起草人：李来平、朱广辉、吴红丽、余礼祥、王金祥、曹志春、范翠玲、朱海艳、邹彬、裴洁、

李素平、朱洪波、满军城。

Ⅰ

犌犅／犜３５１９５—２０１７



土方机械　非公路机械传动矿用自卸车

技术条件

１　范围

本标准规定了非公路机械传动矿用自卸车的术语和定义、要求、检验规则、试验方法、标志、包装、运

输、贮存及随机文件。

本标准适用于刚性机架非公路机械传动矿用自卸车（以下简称自卸车）。

２　规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件，仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件，其最新版本（包括所有的修改单）适用于本文件。

ＧＢ／Ｔ１９１　包装储运图示标志

ＧＢ／Ｔ１１９０　工程机械轮胎技术要求

ＧＢ／Ｔ２８８３　工程机械轮辋规格系列

ＧＢ／Ｔ３７６６　液压传动　系统及其元件的通用规则和安全要求

ＧＢ／Ｔ４９７０　汽车平顺性试验方法

ＧＢ／Ｔ８４１０　汽车内饰材料的燃烧特性

ＧＢ／Ｔ８４１９　土方机械　司机座椅振动的试验室评价

ＧＢ／Ｔ８５９２　土方机械　轮胎式机器转向尺寸的测定

ＧＢ／Ｔ８５９３．１　土方机械　司机操纵装置和其他显示装置用符号　第１部分：通用符号

ＧＢ／Ｔ８５９３．２　土方机械　司机操纵装置和其他显示装置用符号　第２部分：机器、工作装置和附

件的特殊符号

ＧＢ／Ｔ８５９５　土方机械　司机的操纵装置

ＧＢ／Ｔ１３３０６　标牌

ＧＢ／Ｔ１４０３９—２００２　液压传动　油液　固体颗粒污染等级代号

ＧＢ／Ｔ１４７８１　土方机械　轮胎式机器　转向要求

ＧＢ１６７１０　土方机械　噪声限值

ＧＢ／Ｔ１７９２１　土方机械　座椅安全带及其固定器　性能要求和试验

ＧＢ／Ｔ１８５５７．１　土方机械　尺寸与符号的定义　第１部分：主机

ＧＢ／Ｔ２０４１８—２０１１　土方机械　照明、信号和标志灯以及反射器

ＧＢ２０８９１　非道路移动机械用柴油机排气污染物排放限值及测量方法（中国第三、四阶段）

ＧＢ／Ｔ２１１５２　土方机械　轮胎式机器　制动系统的性能要求和试验方法

ＧＢ／Ｔ２１９３５　土方机械　操纵的舒适区域与可及范围

ＧＢ／Ｔ２２３５８　土方机械　防护与贮存

ＧＢ／Ｔ２５６０５　土方机械　自卸车　术语和商业规格

ＧＢ／Ｔ２５６１０　土方机械　自卸车车厢支承装置和司机室倾斜支承装置

ＧＢ／Ｔ２５６２４　土方机械　司机座椅　尺寸和要求

ＧＢ２５６８４．１　土方机械　安全　第１部分：通用要求
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ＧＢ２５６８４．６　土方机械　安全　第６部分：自卸车的要求

ＧＢ／Ｔ３５１９３　土方机械　非公路机械传动矿用自卸车　试验方法

ＧＢＪ２２　厂矿道路设计规范

ＪＢ／Ｔ５９４５　工程机械　装配通用技术条件

３　术语和定义

ＧＢ／Ｔ８５９２、ＧＢ／Ｔ１８５７７．１、ＧＢ／Ｔ２１１５２以及ＧＢ／Ｔ２５６０５界定的以及下列术语和定义适用于本

文件。为了便于使用，以下重复列出了ＧＢ／Ｔ８５９２、ＧＢ／Ｔ１８５７７．１以及ＧＢ／Ｔ２１１５２中的某些术语和

定义。

３．１

离地间隙　犵狉狅狌狀犱犮犾犲犪狉犪狀犮犲

犎４

在犣坐标上，基准地平面至机器中部的最低点之间的距离，减去尺寸犎５。

注：机器中部定义为零犢 平面至任一侧的距离为履带中心距（犠２）或轮距（犠３）的２５％的区域。

［ＧＢ／Ｔ１８５７７．１—２００８，定义附录Ａ］

３．２

转弯直径　狋狌狉狀犻狀犵犱犻犪犿犲狋犲狉

在ＧＢ／Ｔ８５９２—２００１的第７章所叙述的试验条件下，当机器进行最大偏转的转弯时，其轮胎中心（划

出最大圆的车轮）与试验场地表面接触所形成的圆形轨迹的直径，或由计算得的直径（见ＧＢ／Ｔ８５９２—

２００１的图１）。

注：改写ＧＢ／Ｔ８５９２—２００１，定义３．２。

３．３

通过半径　犮犾犲犪狉犪狀犮犲狉犪犱犻狌狊

犚２

当机器作尽可能小的转向时，在犣平面上，旋转中心至机器最远点之间的距离。

注：对于原地转向的机器，犚２从机器的中心线测量。

［ＧＢ／Ｔ１８５７７．１—２００８，附录Ｄ］

３．４

最大爬坡度　犿犪狓犻犿狌犿犵狉犪犱犪犫犻犾犻狋狔

自卸车满载时在滚动阻力系数为０．０２的良好路面上能够克服的最大坡度，它表征自卸车的爬坡能

力。爬坡度用坡度的角度值（以度数表示）或以坡度起止点的高度差与其水平距离的比值（正切值）的百

分数来表示。

３．５

制动距离　狊狋狅狆狆犻狀犵犱犻狊狋犪狀犮犲

狊

从制动操纵机构动作开始到完全停车时止，车辆在试验道路上驶过的距离。

［ＧＢ／Ｔ２１１５２—２００７，定义３．５］

３．６

固有可用度　犻狀犺犲狉犲狀狋犪狏犪犻犾犪犫犻犾犻狋狔

犃犻

平均可用度的测量。

犃犻＝
ＭＴＢＦ

ＭＴＢＦ＋ＭＴＴＲ

２
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　　式中：

ＭＴＢＦ———平均失效间隔时间；

ＭＴＴＲ———平均修理时间。

注：改写ＧＢ／Ｔ２５６０２—２０１０，定义３．２．４。

４　要求

４．１　一般要求

４．１．１　自卸车应符合本标准的规定，并按照经规定程序批准的产品图样及技术文件制造。整车参数应

符合车型设计文件要求。

４．１．２　自卸车的装配应符合ＪＢ／Ｔ５９４５的规定。

４．１．３　自卸车在以下条件同时满足时应能正常工作：

———环境温度：－２５℃～＋４０℃；

———海拔：不超过２０００ｍ；

———湿度：不大于９０％；

———符合ＧＢＪ２２规定的三级露天矿山道路。

４．２　性能要求

４．２．１　动力性能

４．２．１．１　自卸车满载，在坚实、干燥的平直路面上，从初速１５ｋｍ／ｈ加速到３０ｋｍ／ｈ的时间不应大于

１０ｓ。

４．２．１．２　自卸车满载最大爬坡度应不低于３０％。

４．２．１．３　自卸车满载爬４％的长坡的稳定车速应不低于２０ｋｍ／ｈ，爬８％的长坡的平均车速应不低于

１３ｋｍ／ｈ。

４．２．２　制动性能

４．２．２．１　自卸车的行车制动系统、停车制动系统和辅助制动系统性能应符合ＧＢ／Ｔ２１１５２的规定。

４．２．２．２　制动系统应能保证自卸车满载下坡行驶时有可控的稳定车速，４％平直下坡道可控的稳定车速

应不大于３８ｋｍ／ｈ，８％平直下坡道可控的稳定车速应不大于２６ｋｍ／ｈ。

４．２．２．３　自卸车满载在平直、干燥、硬实路面上以初速２０ｋｍ／ｈ行驶，当制动时，其轮迹偏离直线轨迹

的距离应不大于轮胎宽度的一半。

４．２．３　转向性能

４．２．３．１　自卸车转向系统的性能应符合ＧＢ／Ｔ１４７８１的规定。

４．２．３．２　自卸车满载低速行驶，发动机以１４００ｒ／ｍｉｎ运转，在１０ｓ内将方向盘从一极限位置转向另一

极限位置，方向盘的操纵力应不大于１１５Ｎ。

４．２．３．３　自卸车满载在平坦的路面上以１０ｋｍ／ｈ车速行驶时，手离方向盘通过１０ｍ的路段，其轮迹偏

离直线轨迹的距离应不大于轮胎宽度的一半。

４．２．３．４　自卸车最小转弯直径和机器通过直径应不大于表１规定的数值。

３
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表１

额定有效载荷

ｔ

最小转弯直径

ｍ

通过半径

ｍ

≤３５ １６ ９

＞３５～６０ １９ １０

＞６０～８０ ２０ １１．３

＞８５～１００ ２２ １２．５

＞１００～１５０ ２５ １４．３

＞１５０～２００ ２９ １５．５

＞２００～３００ ３２ １７．５

＞３００～４００ ３５ １９

４．２．４　举升性能

４．２．４．１　车厢举升、下降应平稳，不应有窜动、冲撞和卡滞现象。在行驶过程中不应出现车厢自动举升

现象。

４．２．４．２　举升系统在额定有效载荷下处于举升状态时，停留５ｍｉｎ，厢体的自落不应超过１．５°。

４．２．４．３　举升系统在额定有效载荷下举升３０００次，系统各部件不应出现任何损坏。

４．２．４．４　动力源失效后，举升操作机构应能操作举升阀使车厢靠自重回落。

４．２．４．５　额定有效载荷小于１００ｔ的自卸车空载举升至最大倾角的时间不应超过１５ｓ，从最大倾角下降

到与车架贴合的时间不应超过１３ｓ，１００ｔ及以上的自卸车空载举升至最大倾角的时间不应超过２２ｓ，

从最大举升角下降到与车架贴合的时间不应超过１５ｓ。

４．２．４．６　自卸车满载时车厢举升。发动机以额定转速运转时，车厢举升至最大倾角的时间不应大于

表２的规定。

表２

额定有效载荷

ｔ

举升时间

ｓ

≤５０ １６

＞５０～１００ １８

＞１００～１５０ ２２

＞１５０～２００ ２５

＞２００～３００ ３０

＞３００～４００ ３５

４．２．５　通过性能

自卸车应具有良好的通过性，整车满载最小离地间隙不应小于表３的规定。

４
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表３

额定有效载荷

ｔ

整车满载最小离地间隙

ｍｍ

≤５０ ３００

＞５０～１００ ４５０

＞１００～１５０ ５５０

＞１５０～２００ ６５０

＞２００～３００ ７５０

＞３００～４００ ９００

４．２．６　起动性能

４．２．６．１　自卸车应具有良好的起动能力，在环境温度高于－４℃且无辅助起动装置的条件下应能顺利

起动，一般起动拖动时间不大于１５ｓ。

４．２．６．２　自卸车在环境温度低于－４℃时，按制造商的规定，采取辅助起动措施后应能顺利起动，低温

起动拖动时间不大于３０ｓ。

注：配置的辅助启动装置可依据合同中用户使用环境条件确定。

４．２．７　噪声

自卸车噪声限值应符合ＧＢ１６７１０的规定。

４．２．８　排放

自卸车配置的柴油发动机排气污染物排放限值应符合ＧＢ２０８９１的规定。

４．２．９　司机视野

就预期使用中必要的行驶和作业区域而言，自卸车应设计为从司机位置上具有足够的可视性，性能

准则应符合ＧＢ／Ｔ１６９３７。

４．２．１０　安全

自卸车的安全要求应符合ＧＢ２５６８４．１和ＧＢ２５６８４．６中强制性条款的规定。

４．２．１１　可靠性

在用户遵守使用说明书规定的条件下，自卸车应能正常工作，在整车质保期内设备固有可用度不应

低于９０％。质保期不应少于行驶里程３５０００ｋｍ或交货后１２个月（以先到期为准）。

４．３　主要总成部件要求

４．３．１　动力总成

４．３．１．１　柴油发动机应怠速稳定，运转时无异常，油温、水温、油压均应在规定的范围内。

４．３．１．２　动力总成应有高水温和低油压、低水位报警装置。

５
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４．３．２　传动系统

４．３．２．１　传动系统应具有可靠过载保护的离合器机构、液力传动机构。

４．３．２．２　机械变速器应换挡平稳、无脱挡、运转时无异常响声。

４．３．３　制动系统

４．３．３．１　自卸车应具备下列制动系统：

———行车制动系统；

———辅助制动系统；

———停车制动系统；

———缓速制动系统。

４．３．３．２　行车制动系统应符合ＧＢ／Ｔ２１１５２的规定和在坡度为２５％的坡道上的制动停车要求。

４．３．３．３　辅助制动系统应符合ＧＢ／Ｔ２１１５２的规定。

４．３．３．４　停车制动系统应保证自卸车在坡度为１５％的坡道上的停车制动要求。

４．３．３．５　在行车制动系统发生故障时，辅助制动系统或缓速制动系统应能在自卸车完全丧失制动能力

前有效的制动。

４．３．３．６　采用空气制动的系统，应为双回路安全系统。

４．３．３．７　缓速制动系统可为发动机进气缓行装置、排气缓行装置、液力缓行装置、电力缓行装置或这些

装置的组合。

４．３．３．８　辅助制动可配置干湿路压力调节装置。

４．３．３．９　制动系统应有储能报警装置。

４．３．３．１０　停车制动系统应是机械施加制动力，液压力或气压力释放。

４．３．３．１１　制动系统其他要求应符合ＧＢ／Ｔ２１１５２的规定。

４．３．４　转向系统

４．３．４．１　左右方向转向力之差应不大于２０％。

４．３．４．２　自卸车应有应急转向系统。在动力源失效后，应急转向至少应提供车轮从左到右或从右到左

完整的两个转向循环。

４．３．４．３　转向系统为全液力转向系统，同时应包括双向卸荷阀，其他要求应符合ＧＢ／Ｔ１４７８１的规定。

４．３．５　举升系统

４．３．５．１　举升机构应具有举升、保持、浮动和下降四种功能。

４．３．５．２　液压举升系统工作时应平稳、可靠，不准许有窜动、卡滞现象。

４．３．５．３　进行检修作业时，车厢举升后应有防车厢自降的保险装置。

４．３．５．４　自卸车车厢支承装置应符合ＧＢ／Ｔ２５６１０的规定。

４．３．６　操纵系统

４．３．６．１　各操纵件应轻便、灵敏、可靠，各踏板及操纵杆定位明显，动作准确。

４．３．６．２　各种仪表、标牌、标记等应醒目、清晰，便于观察。操纵符号应符合ＧＢ／Ｔ８５９３．１和ＧＢ／Ｔ８５９３．２

的规定。

４．３．６．３　司机的操纵装置应符合ＧＢ／Ｔ８５９５的规定。

４．３．７　液压系统

４．３．７．１　液压系统应符合ＧＢ／Ｔ３７６６的规定。
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４．３．７．２　液压系统各元件布置、匹配合理，管件应能承受连续工作压力。各类阀、执行元件的动作应灵

活、准确、可靠，不应有振动、冲击等现象。

４．３．７．３　系统在１．５倍（额定工作压力≤１６ＭＰａ）或１．２５倍（额定工作压力＞１６ＭＰａ）额定工作压力下，

２ｍｉｎ内不应出现渗油、破裂、局部膨胀及接头脱开等现象。

４．３．７．４　液压系统中应装有过滤器，自卸车液压系统的液压油固体颗粒污染等级应不超过ＧＢ／Ｔ１４０３９—

２００２中规定的－／１８／１５。

４．３．７．５　液压系统中应有测压点和安全阀。

４．３．７．６　液压油箱应安装液位显示计和空气过滤器。液位显示计应安装牢固，过滤器应设有滤芯阻塞

指示装置。

４．３．８　电气系统

４．３．８．１　自卸车内安装的各种电气设备安装位置应合理，固定可靠，安装支架表面应进行防护处理，接

地可靠，易产生静电部位应有良好的防静电保护措施。

４．３．８．２　电气设备与电缆不应发生干涉。

４．３．８．３　仪表及指示灯显示应准确可靠。

４．３．８．４　各类开关及操纵应迅速、灵活、可靠。

４．３．８．５　所有安装于自卸车外部或直接暴露于环境中的部件、插接件防护等级不应低于ＩＰ５５（按

ＧＢ４２０８）。

４．３．８．６　在高频电气元件输入、输出侧应考虑电磁兼容性，增加抗电磁干扰装置。

４．３．９　照明

４．３．９．１　自卸车照明灯泡宜选用重载灯泡。照明灯包括：前照灯（远光灯和近光灯）、前雾灯、工作灯；信

号灯包括：示廓灯、转向信号灯、制动灯、倒车灯和危险警告信号灯。其配光性能应符合ＧＢ／Ｔ２０４１８—

２０１１中附录Ｅ的规定。

４．３．９．２　自卸车照明和信号灯的安装应符合ＧＢ／Ｔ２０４１８的规定。

４．３．１０　气动系统

４．３．１０．１　气动系统应布置合理，元件及管路连接应密封可靠。

４．３．１０．２　各阀、执行元件的动作应灵活、准确、可靠。

４．３．１０．３　额定气压下，发动机停止运行２ｈ后，气压下降应不大于５０ｋＰａ。

４．３．１０．４　额定气压下，自卸车停放在水平路面上，柴油机以额定转速运转，按４次／ｍｉｎ频率将制动踏

板踩到底，制动系统气压应能恢复至额定气压。

４．３．１１　机架

在正常使用条件下，工作２００００ｈ机架不应出现开裂、断裂等现象。

４．３．１２　车厢

４．３．１２．１　带后尾板结构的车厢，后尾板机构应开闭灵活、锁紧可靠，在行驶过程中不应自行打开。

４．３．１２．２　车厢应配有必要的防护板。

４．３．１３　悬架

自卸车悬架采用油气悬架。悬架应密封可靠，其平顺性应符合ＧＢ／Ｔ４９７０的规定。
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４．３．１４　司机室

４．３．１４．１　司机位置的最小活动空间和操纵装置的位置应符合ＧＢ／Ｔ２１９３５的规定。操纵装置的布置

应符合ＧＢ／Ｔ８５９５的规定。

４．３．１４．２　司机位置处的工作空间，例如顶板、内壁、仪表板及司机位置通道处不应出现任何外露的棱边

或棱角。

４．３．１４．３　司机室内的电缆和充满液体的管路应做有效防护，确保线路损坏和管路破裂时不能伤害到

司机。

４．３．１４．４　司机室内装饰物材料的阻燃性应符合ＧＢ／Ｔ８４１０的规定。

４．３．１４．５　司机室车门、门锁应开关自如，门窗活动玻璃应推动自如，车窗应安装安全玻璃或其他具有相

同安全性能的材料（例如见ＧＢ９６５６）。

４．３．１４．６　司机室安装的空调系统应能保证正常工作温度，玻璃除霜系统应能保证除霜。

４．３．１４．７　司机室应安装一个固定的内部照明装置，并在发动机熄火后，该装置仍应起作用，以便能对司

机位置进行照明和阅读司机手册。

４．３．１４．８　应装有一个可调节的司机座椅，座椅尺寸应符合 ＧＢ／Ｔ２５６２４规定，座椅安全带应符合

ＧＢ／Ｔ１７９２１的规定，座椅的减振性能应满足ＧＢ／Ｔ８４１９的规定。

４．３．１５　轮胎和轮辋

自卸车应采用符合ＧＢ／Ｔ１１９０和ＧＢ／Ｔ２８８３规定的轮胎和轮辋。

４．３．１６　安全装置

安全装置应符合ＧＢ２５６８４．１和ＧＢ２５６８４．６的规定。

４．４　外观要求

４．４．１　表面质量

表面漆膜应完整、平整、光滑、色泽厚度均匀一致。

４．４．２　标签

标签应粘贴牢固，置于清晰可见的位置。

５　试验方法

试验方法应符合ＧＢ／Ｔ３５１９３的规定。

６　检验规则

６．１　检验分类

检验分为出厂检验和型式检验。

６．２　出厂检验

６．２．１　每台自卸车均应进行出厂检验。经质量检验部门检查合格并签发产品合格证后方能出厂。

６．２．２　出厂检验项目应包括：
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———整车外观质量、安全标签；

———各种联锁、保护、信号的检查和试验及各操纵元件的动作试验；

———制动系统、转向系统、举升系统的工作压力测定；

———储能系统保持、恢复能力试验；

———路试或代替路试的方法，路试时自卸车空载，无故障连续运行里程不少于２０ｋｍ。在路试中应

按技术文件的规定进行各运转部件和操纵机构灵活性的检查，以及制动、转向、举升系统功能

有效性的检查。

６．３　型式检验

６．３．１　有下列情况之一时，应进行型式检验：

———新产品试制或产品转厂生产时；

———产品设计、工艺或材料有较大改变，影响产品性能时，应以受影响的项目进行试验。

６．３．２　型式检验项目按第４章和表４的规定。型式检验应在出厂检验项目合格的基础上进行。

表４

检验项目 型式检验项目

整车

参数

外部尺寸 △

整车质量和轴荷分配 △

车厢容量 △

动力

性能

加速性能 △

最大爬坡能力 △

最高车速 △

爬坡性能 △

制动

性能

行车制动距离 △

辅助制动距离 △

制动稳定性（偏移） △

坡道停车制动 △

制动储能报警 △

转向

性能

转向灵活性 △

转向速度 △

应急转向能力 △

转向轮迹偏移 △

最小转弯直径和机器通过直径 △

举升性能

举升密封性 △

举升可靠性 △

举升、下降时间 △

最大倾角 △

通过性能 △

噪声 △
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表４（续）

检验项目 型式检验项目

起动性能 △

司机视野 △

电气性能 电磁兼容性 ○

照明 △

安全性
安全装置 △

防落物、防翻滚保护 △

外观
表面质量 ○

标志 ○

　　注：△———必做项目，○———选做项目。

６．３．３　型式检验的样机为新产品试制的样机或在受检当月（季）的投入批量中随机抽取一台。

６．３．４　型式试验所有检测及试验项目合格判定整车合格，若有不合格项，应查明原因、消除故障后对该

项目重新检验，若检验合格判定整车合格，如仍不合格则判定整车不合格。

７　标志、包装、运输、贮存及随机文件

７．１　标志

７．１．１　自卸车出厂应有产品标牌，标牌应固定在机架明显的位置。

７．１．２　产品标牌应符合ＧＢ／Ｔ１３３０６的规定，至少应包括下列内容：

———产品名称；

———产品型号；

———额定有效载荷及车厢容量；

———制造年度；

———制造商名称及商标标志；

———序列号或ＰＩＮ码。

７．２　包装

７．２．１　自卸车拆装运输时，电子元器件包装应满足防潮、防尘的要求。

７．２．２　整车分解后，各管道开口处须包扎密封、防水、防尘，必要时制作专用密封、防水堵。

７．２．３　外露的无防护层的金属部分，应有防腐措施。

７．２．４　各运输单元应固定可靠、防止串动，运输中不应松脱。

７．２．５　经水路运输的防腐防护应按ＧＢ／Ｔ２２３５８的规定进行。

７．２．６　包装箱标志应符合ＧＢ／Ｔ１９１的规定。

７．２．７　包装箱内应有装箱单。

７．３　运输

７．３．１　公路运输

外廓尺寸超出公路界限的自卸车，宜拆卸成符合公路运输界限要求的单元部分，按规定要求包装后
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运输，在其他运输工具上的放置应安全、牢固。

７．３．２　铁路、水路运输

７．３．２．１　铁路或水路运输时，应以自行驶（或拖拽）方式上、下车（船），若需用吊装方式装卸时，应以专用

吊具装卸，防止损伤产品。

７．３．２．２　水路运输的自卸车应采取相应的防腐措施。

７．３．２．３　整车解体发运前应将燃油、冷却液排空。

７．３．２．４　整车发运前解体成若干运输单元，每一单元部分不应超过运输部门限界。

７．４　贮存

自卸车长期停放时，应将冷却液和燃油放尽，断开电源，锁闭车门、窗，放置于通风、防潮、有消防设

施的场所，并按使用说明书的规定定期进行保养。其他要求按ＧＢ／Ｔ２２３５８的规定执行。

７．５　随机文件

自卸车出厂时，应向用户提供下列文件：

———产品合格证明书；

———零部件手册；

———司机手册；

———维修手册；

———装箱单；

———随机工具、易损件、附件、备件的目录。

犌犅／犜３５１９５—２０１７



书书书

犌犅／犜３５１９５—２０１７

参　考　文　献

　　［１］　ＧＢ／Ｔ４２０８—２００８　外壳防护等级（ＩＰ代码）

［２］　ＧＢ９６５６—２００３　汽车安全玻璃

［３］　ＧＢ／Ｔ２５６０２—２０１０　土方机械　机器可用性　术语

７
１
０
２—

５
９
１
５
３
犜／

犅
犌

版权专有　侵权必究



书号：１５５０６６·１５８６６６

定价： 　　１８．００ 元



 
 
    
   HistoryItem_V1
   AddMaskingTape
        
     Range: current page
     Mask co-ordinates: Horizontal, vertical offset 36.56, 29.98 Width 507.19 Height 143.44 points
     Mask co-ordinates: Horizontal, vertical offset 554.06, 624.36 Width 38.44 Height 159.38 points
     来源: 下左
      

        
     1
     0
     BL
    
            
                
         1
         CurrentPage
         1
              

       CurrentAVDoc
          

     36.5625 29.9843 507.188 143.4376 554.063 624.3598 38.4376 159.3751 
      

        
     QITE_QuiteImposingPlus2
     Quite Imposing Plus 2 2.0
     Quite Imposing Plus 2
     1
      

        
     13
     14
     13
     1
      

   1
  

 HistoryList_V1
 qi2base



