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煤矿井下人员定位系统通用技术条件

1 范围

本文件规定了煤矿井下人员定系统的型号和分类 、 技术要试验方法和检验规则 。 本文件适用

于包括煤矿井下人员精确定 、 、 统的煤矿井人口宀系统 （ 以下简称 、 统

2 规范性引用文件

下列文件中 、 容通 、 中的规范性引用而构成本文件必不可少的 、 、 款其注日期的引用文

件 ， 仅该日期对 、 的版本用于本文件 ； 不注日期的引用文件 ， 其最新版本 （ 包所有 、 修改单 ） 适用于

本文件 。

GB/T 2 7 计机场地通用规渾
设备通用要录GB/T 36 口炸性环境 1

GB/T 836 ． 2 爆炸性环境 2 部由隔槲外尧 “ d " 保的设备
836 ， 爆炸性环讠部分 ： 申本质齐全 i " 保护的设备GB/

GB/ 3836 ． 爆炸性第 ` 1 ， 部分 《 本质安电气乒统
GB/ 10111 随机数在其产華质抽样检验中的应用程岸
GB/ 1762 2 电吖容 、 和京术 ` 静电放电抗扰度试验
GB/ 1762 ． 3 电碘蒹容乓验 ： 和测术射频电磁场辐射抗扰度试验
GB/ 1762 4 电磁蓉试诗测量禾 · 快速瞬变脉冲群抗扰度验
GB/ 17626 电磁兼 、 试验邗量术 0 良涌 ℃ 冲击 ） 抗扰摩试验
MT 6 煤通信 、 自动花諞型制方法和管理办法
MT/ 772 ． 一

MT/ 99

MT/T 16

MT/T 1 0

MT/T 11

3 术语和定义

98 煤矿监系主性能 j 则试方法

煤用信息传输芒置
煤安全生产监统联网技术要求

矿现场总线

矿以太网

下列术语和定义适本文件 。

煤矿井下人员定位系统 positening system for underground p sonnel
监测井下人员位置的系统 ， 具有携 位置及时刻 井时刻 、 出 / 人重点区域时刻 、 出 / 人限

制区域时刻 、 出 / 人准人区域时刻 、 超层越界起 / 止时刻 、 临近危险区域起 / 止时刻 、 工作时间 / 滞留时间 、

井下和重点区域人员数量 、 井下人员活动路线等信息的监测 、 显示 、 打印 、 储存 、 查询 、 报警 、 管理等功能 。

煤矿井下人员精确定位系统 accurate positioning system for underground personnel

静态定位误差小于 0 ． 3 rn 的煤矿井下人员定位系统 。

1
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定位卡 positioning card

由下井人员携带 ， 保存有定位算法和身份识别信息 ； 当进人定位分站定位范围时 ， 将身份识别信息

发送给定位分站 ， 与定位分站共同测定定位卡位置 ； 具有发出事故报警 ， 接收紧急撤人命令 、 声光和振动

报警等功能 。

定位分站 positioning substatio

通过无线方式读取定位 》 身 ． ． 识别亻
訁息 ， 与定位卡共同测定寸 、 卡位置 ； 接受定位卡发出的事故

报警 ， 向定位卡发送紧急撤命令 ； 通过网纟 向通信的设备一换机等与

主机 host

通过网络交换等与定分站双向通信 一 ； 接收定位卡位置 、 身份识另以故报一信息 ； 向定位分站

下传紧急撤人命 ； 具有立卡身份识别 、 位置计算 、 移动路径生成 、 报警别 、 数据一计及处理 、 存储 、
显示 、 声光报警人机对 、 、 控制打印输出 、 联网等功能 。

并发娄攵 conc rrent identificatlon number

携卡 、 以最位移速度同彗通过寅位分站定位区时 ， 走位分站能正确测位立置的最大
数量 。

漏 / 误读率 isreading rate

叫员以 “

工亻常人贝 the absentees

未在冂定时间挞指定种 ？ 人 、
3 ． 9

定位区域 identifiable area

系统能确测位卡位置的晃区域 · 0 一
3 ， 1 0

重点区域 k ey are

采区 、 采煤面 、 掘进工作面等重点关注区域 。

3 ． 1 1

限制区域 for ldden a re

盲巷 、 采空区等不许人员进的区域

3 ． 1 2

危险区域 dangerous area

老空区 、 煤与瓦斯突出危险区戊

区域

3 ， 1 3

准入区域 access area

地压危险区域 、 火区举 1 后会造成人员伤亡和财产损失的

井下爆炸物品库 、 变电所 、 水泵房等需持证或批准后方可进人的区域 。

3 、 1 4

最大位移速度 maximum velocity
2
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正确测定定位卡位置所允许的最大移动速度 。

3 ， 1 5

青争态定亻立讠吴差 static positioning error

定位卡处于静止状态时 ， 系统测定的定位卡位置与定位卡实际位置的差值 。

3 ， 1 6

动态定位误差 dynamic positioning e rror
定位卡处于运动状态时 ， 系统测的克彳一实 ‰ 位置的差值 。

3 ， 1 7

便携式定位仪 portable locator

具有独立测量和显 / 位卡距寻灾后遇险遇难人员等俨的便携仪器 。

型号和分类4

产品型里符合 T 286 的规定

4 、 2 分类

扩位无 〗 传输协讠 、

4 、 2 ． 1

c ）

生 2 ， 2

a ）

d)

e ）

f ）

4 、 2 ． 3

a ）

c ）

4 ， 2 ， 4

a ）

定位工

于信

于信

于角

于信

WB ；

Bee ；

4G

5G ；

其他 。

按定位

特高频 ，

原理分类 ：

专输时间测

传输时 「 日

测量 ；

强度测@》

频率

频率 、 00 MHz 、 3 GHz( 含 3 GHz) ；

超高频 ， 工作率为 3 Hz 、 30 GHz( 含 30 GHz) ；

其他

按定位精度分类 ：

煤矿井下人员定位系一

煤矿井下人员精确定位系统 。

5 技术要求

5 、 1

5 、 1. 1

一般要求

系统应符合本文件的规定 ， 并按照经规定程序批准的图样及文件制造和成套 。

3
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5 ． l. 2 中心站 、 人井电缆和含金属导体的光缆的人井口处应具有防雷措施

5 ， l. 3 定位卡不应设置在矿工帽 、 头灯等靠近头部的位置 。

环境条件5 、 2

5 ． 2 ． 1 系统中用于机房 、 调度室的设备 ， 应能在下列条件下正常工作 ：

a ） 环境温度 ： 15 ℃ 、 30 ℃ ；

b) 相对湿度 ： 40 ％ 一 70 ％ ，

c ） 温度变化率 ： 小于 10 。

d) 大气压力 ： 80 kP 06 kPa ；

e ） GB/T 2887 规的尘埃照明 、 噪声 、 电磁场干扰和接地条

5 、 2 ． 2 系统中用于煤井下自 、 备应在下列条件下正常工作 ：

于 95 ％ （ + 25 ℃ ） ；

） 大气力 ： 80 a 、 106 kPa ；

d) 特歹境 ： 斯和煤尘 ， 但无破坏绝缘的腐蚀性气体 。

5 、 3 供电电源

5 ， 3 ， 1 地设备流电源应符

c ）

5 、 3 ． 2

定电 、 · 380 v 、 22 ， 允浒差一 ‰ 、 十 10 @； 、
波 ： 于 5 ％ 伊 、

、 率 ， 5 Hz ， 允讠

下设 、 流电 、

碇电 ： 。 ' 、 是 & 、 1 函寸许但
专于井底车丰运输鬈 《 一 2 》 ％ 、 + 1 ． 0 ％ “ “ ， ， “ 、 “

b) 讠波 ： 不于 10 ％ ， 、 、

c ） 频 〈 ： 50 ， 允许偏差 ± ？ 、

5 、 4 系统组

系统一般机 、

器等组成 。

5 、 5 主要功能

分站 、 定位卡 、 便携式定位仪 、 网络交换机 （ 可与定位站 ． 0 / 分线盒 、 避雷

5 ， 5 ． 1. 1 系统应具有携卡人员位日 、 刻监测功能 。

5 ． 5 ． 1.2 系统应具有携卡人员出 / 人井时刻 、

时刻等监测功能 。

、 * 域时刻 、 出 / 人限制区域时刻 、 出 / 人准人区域

5 ， 5 ， 1. 3

5 、 5 、 1. 4

5 ， 5 ． 1. 5

5 、 5 ． 1. 6

4

系统应具有携卡人员超层越界起 / 止时刻 、 临近危险区域起 / 止时刻等监测功能 。

系统应能对乘坐胶轮车 、 电机车等各种运输工具的携卡人员进行位置监测 。

系统应能识别多个同时进人定位区域的定位卡 。

系统应具有定位卡工作是否正常和每位下井人员携带 1 张本人定位卡的唯一性检测功能 。
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5 ． 5 ． I. 7 系统应具有使用便携式定位仪脱网定位功能 。 便携式定位仪应具有独立测量和显示定位卡

距离 ， 遇险遇难人员搜寻 ， 电量显示等功能

1 ， 8 定位卡应具有向定位分站发出事故报警信息功能 。5 ， 5 ，

1 ， 9 定位卡应具有接收紧急撤人命令 、 声光和振动报警等功能 ； 宜具有信息显示功能 。5 ， 5 ，

5 ， 5 ， 1 ， 1 0 系统宜具有定位卡移动速度监测与异常报警功能 。

l. 1 1 系统宜具有定位卡长时间静止和姿态异常报警功能 。5 ． 5 ，

5 ． 5 ． l. 1 2 定位卡宜具有低电量指示警能

l. 1 3 定位分站应具有供电态显示功能 ； 宜具有供电状态上能 。5 ， 5 ，

管理5 ． 5 ． 2

总数及人员 、 出 / 人井时刻 、 下井时间 、 、 示 、 打印 、 查询等功5 ． 5 ． 2 ． 1 系统应具卡人舅

能 ， 并具有超时人也 、 数及人 、 超员人员总数及人员报警 、 显示 、 打印 、 查等功

5 ． 5 ． 2 ． 2 系统广 、 有携 员出 / 人重点区域总数及人员 、 出 / 人重点区域日 、 刻 、 ． ． 时间等显示 、 打

印 、 查询等 ， 并违规进人准 0 岚車人员总数及人赏报 、 显示 、 打印 、 查询功能 。
5 ， 5 ， 2 ， 4 统应携卡人员出么限制 ， 区域总数 ． 及人员 、 人限制区域时刻 、 留时日等显示 、 打
印 、 查询 、 警等功

5 ， 5 ， 2 ， 5 、 统应有携卡人然超 0 越起 / 罡刻 、 0 近罨险区籤起止时刻 、 滞留小司 、 人
员等显示打印 、 询 、 报警等笾@

5 ， 5 ． 2 ， 6 系统 、 、 具有特种 0 业亽员等 / 夫时 ％ 、 出 / 人作业地点时刻 、
至时间 、 、 、 打

功能 ， 具工作人员整及灵飞出 / 莳衤刂及作对间等 · 显示 “ 打印 “ 查洵飞报警功能 。
5 ， 5 ． 2 ， 7 系统丆 、 鬚有带嶺甘等然井爵刻 № / 人重点区域时刻 、 工作时间显示 、 印 、 查

5 ． 5 ． 2 ． 8 ； 、 0 为 、 ． 0 \ 、 、 活窈 、 打铞畀 、 咖 0 。

总数及人

、 查询等

等功能 。

5 ， 5 ， 2 ， 9 、 统应有携卡人真築号 、 庐份证 0 、 出生年月过血型 、 电舌 、 家属联 ， 、 电话 、 岗证及有
效期 、 职务或工种所在区队班 、 主要工点 、 莓月下湃次 、 下井时间 、 每天下井 ' ' ： 况等 、 示 、 打印 、
查询等功萨

5 ， 5 ， 2 ， 1 0 幸统应按部门 、 区莳 ， 间一 、 定笸分立嘏人员等分类查询 、 显示 、 打印功能
5 ， 5 ， 2 ， 1 1 一应具考勤管理功能 。

5 ． 5 ． 3 存储和询

5 ． 5 ． 3 ． 1

f ）

i ）

j ）

k)

系统应有存储能 ， 存储内容包括 ：

携卡人员及其时 、 刂 ；

携卡人员出井时刻 ；

携卡人员出 / 人重 ” 区域时刻

携卡人员出 / 人限匍或时刻 ；

携卡人员出 / 人准人区域时

携卡人员出 / 人作业地点时刻 ；

携卡人员超层越界起 / 止时刻 ；

携卡人员临近危险区域起 / 止时刻 ；

超员总数 、 起 / 止时刻及人员 ；

超时人员总数 、 起 / 止时刻及人员 ；

进人限制区域人员总数 、 起 / 止时刻及人员 ；

5
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对错误 、 据等标 、

1 ）

0 ）

5 、 5 ． 3 ． 2

a ）

b)

f ）

j ）

1 ）

5 ． 5 ． 3 ． 3

统应具

5 ． 5 ． 3 ． 4

进人准人区域人员总数 、 起 / 止时刻及人员 ；

超层越界人员总数 、 起 / 止时刻及人员 ；

临近危险区域人员总数 、 起 / 止时刻及人员 ；

工作异常人员总数 、 起 / 止时刻及人员 ；

卡号 、 姓名 、 身份证号 、 出生年月 、 血型 、 电话 、 家属联系电话 、 上岗证及有效期 、 职务或工种 、 所

在区队班组 、 主要工作地点等 。

系统应具有查询功能 。 查询旷

按人员和人员总数查询

按时间查询 ；

按区域查询 ；

按定位分询 ；

按超时报警查询 ；

按超员警查

按限区域报警一询 ；

按冫隹区域扌 《 警杳询 ；

扩岫近危区域报警查询

扌作异吊报警查询 ；

人员夕查询 ；

部门

工种

系统 、 、

系统里

5 ， 5 ， 3 ， 5 位分

系统通信常时 ，

5 ． 5 ． 4 显 /

询 ；

询等 ` 》
、 有防修改氨据孙史数扁等存储内容 0 参数设及 ‰ 面编除外力能 。 系

、 有数据馨@能 。

应具有数卩功 、 卢系就@信中断时綻位分站存储定位卡号 、 、 和时刻 ；
传至主机 \ 、

5 ， 5 ， 4 ， 1

5 ， 5 ， 4 ， 2

b)

f ）

i ）

5 ， 5 ， 4 ， 3

系应具又字显示和提 / 、

系统皿具有 》 表显示功能 。 显示内容包括 ：

下井人 》 总数人员 ；

重点区一员总数拳人员 ；
超时报警 \ 吕总数及

超员报警人员 、 数及人

限制区域报警人总数及人丿 、

准人区域报警人员及人员 ；

超层越界人员总数及人员 ，

临近危险区域人员总数及人员 ；

特种作业人员工作异常报警总数及人员等 。

系统应具有井巷系统图动态显示功能 。 显示内容包括巷道布置模拟图 、 下井人员总数 、 重点

区域人员总数 、 人员位置及姓名 、 超时报警 、 超员报警 、 进人限制区域报警 、 进人准人区域报警 、 超层越界

报警 、 临近危险区域报警 、 特种作业人员工作异常报警 、 人员位置轨迹回放等 ； 应具有漫游 、 总图加局部

放大 、 分页显示等方式 。

6
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5 ． 5 ． 4 ， 4 系统应具有系统设备布置图显示功能 。 显示内容包括定位分站 、 电源箱 、 交换机 、 天线等

设备的设备名称 、 相对位置和运行状态等 。 若系统庞大一屏容纳不了 ， 可漫游 、 分页或总图加局部

放大 。

5 ， 5 ， 5 打印

系统应具有汉字报表 、 初始化参数召唤打印功能 （ 定时打印功能可选 ） 。 打印内容包括 ：

5 ， 5 ，

5 ． 5 ，

b)

f ）

i ）

0

下井人员总数及人员 ；

重点区域人员总数及

超时报警人员总 ' 呔员 ；

超员报警人员 、 、 及人员

限制区域

准人区域警人员数及人员 ；

佥区域陨总数及人员 ；

特业人 《 作异常报警总数及人员 ；
领干部下井总数及日 、 間计等 。

5 ， 5 ， 6 人对话

5 ， 5 ， 6 ， 1 、 统应有人机对 《 能 、 角的系跳半成 、 为数修改 、 功罷调用 、 图形编辑
5 ． 5 ． 6 ． 2 、 统应具有操作权理窈熊 》 对参 ‰ 设置等应使加密码藻作进具有操己录 。

5 ， 5 ． 6 3 “ 如 “ 点@些 听选的列表显示 、 井巷系统图动悉显示 、 、 统设

示 、 打印数设 、 页面编辑 、 查唧式戛 、

诊断5 ． 5 ． 7

系统 、 具有

并记录故时间

5 ． 5 ， 8 双切换

今断 、 故障警 、 显 》 蕃泖打讳功能 。 当系统中定位分站等设备 、 生
障设备 。

置图显

时 ， 报警

系统主 “ 具有机自动切换功罷一系统主机应双机热备份孑当工作主机生故阝早时 ， 备份主机
自动投人工作

5 ， 5 ， 9 备用电源

系统应具有备

警功能 。

5 ， 5 ， 1 0 网络通信

源 ， 当

系统应具有网络接口 、 符合 M

网停电后 ， 保证系统正常工作 。 系统宜有备用源剩余电量监测和报

至各级主管部门等 。彐 16 的要求 ， 将有关訁

5 ． 5 ． 1 1 其他

1 1 ， 1 系统应具有软件自监视功能

5 ， 5 ， 1 1 ， 2 系统应具有软件容错功能 。

断 。

11.3 系统应具有实时多任务功能 ， 对数据传输 、 处理 、 存储和显示等能周期地循环运行而不中

7
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5 ， 6 主要技术指标

5 ， 6 ， 1 最大静态定位误差

煤矿井下人员定位系统无遮挡最大静态定位误差应不大于 3 ， 0 m 。 煤矿井下人员精确定位系统无

漏 、

遮挡最大静态定位误差应不大于 0 ． 3 m 。

5 ． 6 ． 2 最大动态定位误差

煤矿井下人员定位系统无 、 挡最大动态宀位 、 口

无遮挡最大动态定位误产身 · 大于 7
于 10 ． 0 4 矿井下人员精确定位系统

5 ， 6 ． 3 最大位移速

最大位移速不小

5 ， 6 ， 4 并发识别数量

0 m/so

单定位站并发别数量应不刁 〗 （ 8 俨个 。

5 ， 6 ， 5

5 、 6 ． 6

最

5 ， 6 ， 7

漏误读率

牛率应大于 10 一 [

最传输距离

传输距应满足列

然佐输距离应不小于 400 m ；

位分 、 至主机乏尚早大亻 》 输离木小于 “ 乁 、 。

最监控量

最大 0 容量 、 满足下列要秉
的定位分站宜在 806 2 、 64 、 12 2 6 中选取 ； 被中夕器等讠备分隔成多a ） 系允许

段系统 ， ' ！ 允许接人的走 乁 128 、 256 中选

b) 定位数量 、 、 、 小于 8000 个

5 ， 6 ， 8 最大巡检周期

系统最大巡检期应不

5 、 6 、 9 误码率

误码率应不大于 10 一 8

5 ， 6 ， 1 0 存储时间

5 s 。

存储时间应满足下列要求 ：

a ） 携卡人员实时位置 / 时刻记录应保存 3 个月以上 ； 携卡人员出 / 人井时刻 、 出 / 人重点区域时

刻 、 出 / 人限制区域时刻 、 出 / 人准人区域时刻 、 超层越界起 / 止时刻 、 临近危险区域起 / 止时刻 、

超员 、 超时 、 工作异常 、 卡号 、 姓名 、 身份证号 、 出生年月 、 血型 、 电话 、 家属联系电话 、 上岗证及

有效期 、 职务或工种 、 所在区队班组 、 主要工作地点等记录应保存 2 年以上 ； 当主机发生故障

8
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时 ， 丢失上述信息的时间长度应不大于 60 s ；

b) 定位分站存储数据时间应不小于 2 h 。

5 ， 6 ， 1 1 画面响应时间

调出整幅画面 85 ％ 的响应时间应不大于 2 s ， 其余画面应不大于 5 s 。

一程本宀 、 电距离

5 ， 6 ， 1 2 双机切换时间

从工作主机故障到备用主

5 ． 6 ． 1 3 定位卡电池寿命

动投人正常工作时间应不大于

不可更换电池的位卡的电 、 寿命应不小于 2 年 。 可更换电池的定卡的电池命应不小于 6 个月 。

5 ， 60 4 定位卡 、 工作时日

采用可充电池的位卡 ， 每次充电应能保证定位卡连续工作时间不小

5 ， 6 ， 1 5 备用电源工亻时间

在电电后用电源应能葆证系连续监控时间不小

5 ． 6 ． 1 6

远程安供

5 ． 6 ． 1 7 便携式

采口充电

5 ， 7 传输性能

系统信息

巨离应不 ， 下钅 ' 2 时按整数增 。
4

位仪电工作时间

池的便下位 ， 次黾@能保证便携式定位仪连续工作时 「 " 、 小于 h 。

输性能应符 111 MT / T 030 、 T / T 1131 等有关求 。 系统

主干网宜 、 、 工业 、 太网 。

5 ， 8 电源氵动适应能

供电电压产品标规定的允许电压波动范围内 ， 系统的最大静态定位讠 、 最态定位误差 、

最大位移速度 、 、 识别数量 、 漏 / 误读率 、 最大传输距离 、 最大监控容量 、 最走检周 ， 里能满足要求 。

5 ． 9 工作稳定性

系统应进行工作稳性试验 ， 电试验时间不小于 7 d ， 系统的

最大监控容量 、 最大巡检周应能是

5 ． 10 抗干扰性能

一监测 、 发识别 、 最大传输距离 、

5 ， 10 ， 1 用于地面的设备应能通过 GB/T 一 6 2 · 的严酷等级为 3 级的静电放电抗扰度试验 ， 试

验中和试验后 ， 受试设备均能正常工作

5 ， 10 ， 2 系统应能通过 GB/T 17626 ， 3 规定的严酷等级为 2 级的射频电磁场辐射抗扰度试验 ， 试验中

和试验后 ， 受试设备均能正常工作

5 ． 10 ， 3 系统应能通过 GB/T 17626 ． 4 规定的严酷等级为 2 级的电快速瞬变脉冲群抗扰度试验 ， 试验

中和试验后 ， 受试设备均能正常工作

9
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5 ． 1 0 ． 4 系统交流电源端口应能通过 GB/T 17626 ， 5 规定的严酷等级为 3 级的浪涌 （ 冲击 ） 抗扰度试

验 ， 在试验中 ， 受试设备功能或性能暂时降低或丧失 ； 试验后 ， 受试设备能自行恢复并正常工作 。 系统直

流电源端口和信号端口应能通过 GB/T 17626 ， 5 规定的严酷等级为 2 级的浪涌 （ 冲击 ） 抗扰度试验 ， 在

试验中 ， 受试设备功能或性能暂时降低或丧失 ； 试验后 ， 受试设备能自行恢复并正常工作 。

5 ． 1 1 防爆性能

设备的防爆性能应符合 GB 3836 83CT""GB"383 GB 3836 ． 18 的规定 。

6 试验方法

6 、 1 环境条件

按 MT/T 7 7 1998

6 ， 2 电源条件

· 1 的有关规定进行 。

按 MT/ 772 一 8 中 3 ， 2 的有关规@谨 《 0 “

6 、 3 测试仪器和设要求

6 ， 3 ， 1 测仪器 、 设备的准确哗保证所性能准确的要求 ， 其自身准确度 、
1 / 3 倍的

6 ， 3 ， 2 测试仪器设备应检

6 、 3 ． 3 “ 仪 “ 设备置@； 影结
器和的性求卣@附 ` 的规定 。6 ， 3 ， 4 要测

6 ， 4 受试系统求

不大

、 体忄 ．

被测参数

适当增加

6 ． 4 ． 1

6 、 4 、 2

c ）

d ）

e ）

f ）

6 、 生 3

现检验 、 ， 按实际酉系进检 。
出检验型式检验时 ， 舜系蠱丕应具备一刂设客 ：

中 、 、 站设一套 ， 一般包@善机 （ 含显示器 ） 2 台 、 交换杉巛打印机等 ， 可根

定 、 站及线 ： 出厂检验 《 舅订货的全部定位分站 ， 、 式检验时应不 ' 于 3 ； 若有多种型

式的位分立些具有定位分站功能的设备 ， 每种至少 1 台 ；
定位电源 （ 与定位分站一体 ） ： 出厂检验时 ， 为订货的全部定亻 、 站 、 ； 型式检验时应

不少于 ； 若有型式的定位分站电源 ， 每种至少 1 台 ；

每种本安源最大组負载的各种设备 ；

最大并发数量位卡 ，

便携式定位仪人

受试系统中的设备应是

地址编码在识别卡最大数量范围内任意选

检验和型式检验合格 、 产品

6 、 5 受试系统的连接

受试系统使用规定的传输介质连接 。 光缆使用规定长度和衰减量的光缆或光纤 ， 或使用光衰减器

模拟 。 电缆使用规定长度和分布参数的电缆或仿真线模拟 。

6 ， 6 系统运行检查

按 MT/T 772 一 1998 中第 7 章的有关规定进行 。
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6 ， 7 主要功能试验

6 ， 7 ， 1 定位卡及定位分站天线高度

定位卡及定位分站天线按同一高度设置 。 定位卡与定位分站天线之间无遮挡 。

6 ． 7 ， 2 监测功能试验

6 ． 7 ． 2 ． 1 最大并发数量的定位卡左 、 右不同方向进出

确测定定位卡位置及时刻 。

6 ． 7 ． 2 ． 2 在 6 、 7 ． 2 ． 1 ． 些验的基础上 ， ／ 最大并发数量 、

站定位区 ， 系统及定尊才站应能 ， ，
测定定位卡位置及时刻 。

站定位区 ， 系统及定位分站应能正

亡卡同时从 、 右不同方向进出定位分

6 ． 7 ． 2 ． 3 模拟乘轮车 、 车等各种运输工具对定位卡电磁屏蔽果 ， 系一定位分站应能正确

测定定位卡位置扌刻 。

6 ． 7 ． 2 ， 4 人员携带定 、 卡或携带非本人定位卡 ， 或 1 人携带多张 （ 含 2 张位卡 、 统应能发出报

警信号 。

6 ， 7 ， 2 ， 5

6 ， 7 ， 2 ， 6

6 ， 7 ， 2 ， 7

6 ． 7 ． 2 ， 8

设定报警

6 ． 7 ． 2 ， 9

报警值日 、

6 ． 7 ， 2 ， 1

6 ． 7 ． 2 ． 1 1

6 ． 7 ， 2 ， 12

显示 。

系一和定亻 、 站停 ． ！ ． 0 作 ， ‰ 式定位仪应能确定定位卡位 、 、 刂 。在卡发事故报警信 ， 、 ， 主应能正确接收 ， 并报葦 。

机发 《 急撤人等命下定位应能正确接学 ， 并发屮声光和振动报
位卡设定的速产轻动 0 不统能走确监漏尹矿定 0 ． 下移动速度 ， 当定卡移速度超过

报警 。

位一 “ 显示定位卡静止时何位卡 。 时 「 过设定
警 。

定位处于横向下@旗正常@角方向 ， 累统罷罡确篮訇宗霜度警 。
定位处于低黾熹态 ， ' 0 卡能示报警 。
定位 、 占处于电筷电和用电源供电等态 《 定分站应能确显示 ， 统能确监测和

6 ， 7 ， 3 管理功能订验

卡通窖位分站定位囟系统应些确测定位 、 、 、 示 、 打印 、 存储 《 查询 ， 。
6 ， 7 ， 3 ， 1

等 ， 系统应能乖 、 显示印 、 存储和查询等 。

6 ， 7 ， 3 ， 3 设置氵路线 ， 、 统应能报警 、 显示 、 打印 、 存储和查询

6 ． 7 ． 3 ． 4 按部门 、 域 、 时间 、 定位分站 、 人员 、 报警查询 ， 系统应能正确响 、 、

6 ． 7 ． 4 存贮和查询功能试验

按 MT/T 772 一 1998 7 的规定进

6 ． 7 ． 5 显示功能试验

按 MT/T 772 一 1998 中 & 8 的规定进行 。

6 ， 7 ， 6 打印功能试验

按 MT/T 772 一 1998 中 8 ， 8 的规定进行 。
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6 ， 7 ， 7 人机对话功能试验

按 MT/T 772 一 1998 中 8 ， 9 的规定进行 。

6 、 7 ． 8 自诊断功能试验

按 MT/T 772 一 19 9 8 中 & 10 的规定进行 。

6 ， 7 ， 9 双机切换功能试验

按 MT/T 772 一 1998

6 、 7 、 1 0 备用电源试 ．

按 MT/T 7 7 19 9 8 中

6 ． 7 ． 1 1 网络通信功能 、 验

， 13 的规

· 15 的规定进行 。

将系统接网络 、 、 能通过网络监测 、 报警 、 查询等 。

6 ． 7 ． 12 系软件自监视功能试验

按 M T 7 7 1998 中 8 ．

6 、 7 ． 1 3

按

6 ， 7 ， 1 4

按

件容错功能试验

/T 7 ． 一 1998

1998 中 0 ' 的定进行/T 7

6 、 8 主要技术指乁测试

6 ， 8 ， 1 最大静态定位误差测试

量位置与实际 、 置的 ， 其最大差值为最大静态误差 。

6 ， 8 ， 2 最大动态定位误差测试

一量所有定位卡位 羊计 有定位卡测

最大并发数量勺苓位卡 ， 最大位移速度 ， 同时通过定位分站定鸟 0 分别泖定位卡位于距定位
分站 1 m 处 、 定位分站区两边 、 定位分站与定位区两边界中间寸 、 位 计算所有定位卡测量

位置与实际位置差值 ， 其差值为最动态误差 。

6 ， 8 ， 3 最大位移速度测试

最大并发数量的定位卡同时通过定位

速度 。

6 ， 8 ， 4 最大并发识别数量测试

、 ' 量淇满足定位误差和漏 / 误读率的最大位移

以最大位移速度通过定位分站定位区 ， 测量其在满足漏 / 误读率的情况下 ， 定位卡同时通过定位分

站定位区的最大数量 。

12
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6 ， 8 ， 5 漏 / 误读率测试

最大并发数 M 的定位卡以最大位移速度通过定位分站定位区 ， 共通过不低于 104 /M 次共 L 个定

位卡 ， 将每次漏读和定位误差大于规定值的个数相加得 N ， 漏 / 误读率为 N/LO 上述试验次数可以在 1 、

3 、 5 中选择 。

6 ． & 6 系统传输距离测试

传输距离按下列方法测试 ．

4 的有

b) 定位卡与定位立之间无传输距离测试 ： 定位卡从亠区外接 、 ． 位分站 ， 直到定位分站

正确测定定 、 卡位置时停止 ， 测量定位卡距定位分站的距离即为定

线传输距

6 ． & 7 巡检周期测试

在组成涣系统 3 个独立定位区域 ， 同时通过 1 / 3 最大并发数的定位卡 ，

显示全部相信息停计时 ， 所测时 、 恤卩是巡检周期 。

6 ． 8 ． 8 系误码率测试

1998 中 9 1 自 、按 M /T 77

6 ． 8 ． 9 存储时间测试
4

与定位分站间的无

开始 时 ， 直到主机

存 、

b)

、 间按列方法试 ：

一 ． 失有信息的长度 ： 按 《 T 772 一 1998 中 & 7 的有关规定进彳

位分 、 存储数碰@测试下列求迸行绕鼍还行下 ， 断开位分立与主机的
输电是戈光缆 ， 每小以車大并数的定通定位吩站定位 ， 共 4 ， 然后恢
定位与 《 " “ 孙@缆 缆 ， 定位分站应能将 4 饮通定位分站位区 、 定位卡位
． 日时间确上传至中心鐺

6 ． & 1 0 画响应时日测试

按 MT/ 72 一 1 中 9 ． 9 的有关规定进行 。

6 ． 8 ． 1 1 双机切痪时间测

98 中 3 的有关规定进行 。按 MT/T 772

6 ， 8 ， 1 2 定位卡电池寿命测试

通过下式计算定位卡电池在@T ：
（ TI × 不 + T2 × +

式中 ：

T

C

不

T

定位卡电池寿命 ， 单位为小时 （ h ） ；

电池容量 ， 单位为安时 （ Ah ） ；

定位卡接收时间 ， 单位为小时 （ h ） ；

定位卡接收状态工作电流 ， 单位为安培 （ A ） ；

定位卡发送时间 ， 单位为小时 （ h ） ；
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7 、 1

7 ， 2 ，

7 ． 2 ．

不

定位卡发送状态工作电流 ， 单位为安培 （ A ） ；

定位卡待机时间 ， 单位为小时 （ h ） ；

定位卡待机状态工作电流 ， 单位为安培 （ A ） 。

6 ． 8 ． 1 3 定位卡电池工作时间测试

使可充电电池处于充满状态的定位卡处于正常工作状态 ， 并开始计时 ； 直到可充电电池低于最小放

计时 ． 亻立 ： 长 ． 电工时间为上述时间的 80 ％ 。电电压或不能保证定位卡正常工作时

6 ， 8 ． 1 4 备用电池工作时间测试

使备用电池处于充 、 、 态的备源 （ 或电源 ） ， 接额定负载模拟额载 ， 切断交流电源 ， 开始

工作并计时 ； 直到备用电源 （ 或电 、 停止工作 ， 停止计时 。 备用电池作时间为述时间的 80 ％ 。

6 、 8 ． 15 远程本安 ， 电距离测试

远程本安供电源 、 、 2 km 仿真线与最大负载组合相连 ， 系统应能正作 。

6 ． 8 ． 1 6 便携式定位 、 电池工作时间测试 ，

使可电池充满状态的位一卜于正常工作状态并开始计时 ； 直到可电电 、 、 氐于最小放

电电压或 、 褓 、 位卡正常为作 0 停帚时 。 携定位池工作时间为上时间 、 80 ％ 。
6 ， 9 传刂性能试

60 0 电源波动 、 应能力诓验

一 1998 第 '0@和按 /T 7

6 、 1 1 工稳定性试验

按 M T 772 1998 第 10 关定进行 ， 试验中的测量莳可间隔不应大 24 h

6 ， 1 2 抗干性能试验

B/T 17626 ， 3 、 GB/T 17626 ， 4 、 GB/T 17626 ， 5 的有关定进彳按 GB/T 626 ，

6 ， 1 3 防爆性能试验

按 GB 3836 ． 1 、 B 3836 ．

检验规则

GB 3836 ． 4 、 GB 3836 ． 18 的有关规定进 '

7

7 ．

检验分类

检验一般分出厂检验与型式检验两类 。

出厂检验2

7 ， 2 ． 3

1

2

每套系统均需进行出厂检验 ， 合格产品应给予合格证 。

出厂检验一般由制造厂质检部门负责进行 。

检验项目应符合表 1 中出厂检验项目的规定 。
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表 1 检验项目

检验项目

主要功能

主要技术指标

传输性能

电源波动适应能力 5 ． 8 6 ． 10

工作稳定性

抗干扰性能 5 ， 10 6 · 12

防爆性能 / 5 ． 11

质量特征类别 技术要求 出厂检验

AQ 1 1 19 一 2023

型式检验试验方法

9

7 ， 2 ， 4 出厂验的丿 、 性能和指标 0 合本文件的规定 · 市则按不合格处理 。

7 ， 3 型式里验

7 ， 3 ， 1

7 ． 3 ． 2

7 ． 3 ， 3

列情 、 之一时 ， 应 、 行@岱检验 《
产品转厂型日 \

式生后 ， 系统的或盛@@大变化訶能影响系统性时 ；
常生时每五一认 ．

停产一恢复生 ；

] 厂枷结果与茨犁式長@吉果大差异时 ； ， “
家有机构提出琪行式寸

+ 、 、 以目 、 、 符合表 1 点埒式们的规定 。
按 GB/ 10111 规定的 》 挲 ， 在出广检验合格的产品中插取受试系统的组成 、 。 样品数

量应满足 ， 要求 。

7 ， 3 ， 4 型工检验的项性能和指标合本文卵规定 ； 对 A 类项目 ， 有一项 ） 合格 | 判该批不合
、 合格应加倍抽样检验 ， 若仍不合格则判该批为不合格格 ； 对 B 类项 ， 有一
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附录 A

（ 规范性

测试仪器和设备的特性要求

A. 1 误码率测试仪

应能发出规定范围的可信号 ， 能 、 亓灬 ． 莉 · 累讠误码数 。 、 刂试位数应符合所测系统的

A. 2 示波器

示波器的 dB 带

A. 3 仿真

丶应低于被测速率的 10 倍 ， 且能自动或利用游标测量冲频冫 日周期 。

模拟至宀 、 分站电缆亻的仿线应合下要
a ）

b) 平衡匀电路 ， 挚里网络 ' 应合个 1 规定 。 、 中 R 为每公环路电阻的 1 / ， L 为每公

于所传输信号最短波的 1 / 0 。c ）

标引序明 ：

R— 每疙 、 环路电酊的 04 ；

L— 每公环路电的 10 ；

C— 每公里布电容

图 A. 1 仿真线

A. 4 定位分站模拟负 ．

定位分站模拟负载的电气特广与实际分站一致 ， 每一定位分 、 ． 拟负载只能等效一台定位分站 。

系统试验中所带试验定位分站的数量与站模拟载的数和应等于系统所带定位分站的最大容量 。

A. 5 秒表或毫秒计

量程应覆盖所测最大时间范围 ， 特性应符合相应系统的测试要求 。
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